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1. Realizarea unui robot umanoid

2. Procedura de ridicare a unui robot umanoid cizut la pimant - programare si
implementare

3. Programarea unui robot umanoid pentru ridicarea obiectelor

4. Programarea unui robot umanoid pentru competitii de lupta (sumo)

5. Aplicatie de manipulare a reperelor cu sistem de recunoastere automata a obiectelor
6. Optimizarea codului de baza si a modelelor matematice pentru robotul Sisyphus 1.3
7. Robot de tip brat articulat cu cinci axe - Sisyphus 2.1

8. Robot de tip brat articulat cu sase axe - Sisyphus 3.2

9. Concept de robot colaborativ cu sase axe

10. Robot line follower

11. Robot tip paianjen controlat prin Arduino

12. Tanc cu reincéircare automata
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13. Integrarea Adaptiva a Energiei Solare: Perspective si Solutii

14. Controlul miscarii robotilor industriali prin procesarea frecventelor sonore

15. Asistent robotic pentru analiza faciala si machiaj
16. Sistem de monitorizare a plantelor
17. Realizarea unui robot pentru competitiile de line-follower

18. CNC cu laser pentru gravura

19. Scanner 3D



