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MECANISME SI ROBOTI
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Comisia de examinare
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S.L. dr.ing. Elisabeta NICULAE

S.L dr.ing. Alexandra ROTARU

S.L. dr.ing. Simona-Elena ISTRITEANU

As. drd. ing. Daniel-Mircea POPESCU - Secretar

1. Implementarea si dezvoltarea echipamentelor de conducere autonoma in industria
automobilelor

2. Roboti sociali — constructie si utilizare

3. Aspecte privind instalatiile de franare ale vehiculelor pe cale ferata

4. Consideratii privind transportul multimodal

5. Implementarea 10T n logistica transporturilor

6. Aspecte privind sistemele de franare ale autovehiculelor

7. Consideratii privind functionarea si folosirea sistemelor de siguranta auto

8. Roboti utilizati ca suport in interventia pompierilor si a genistilor

9. Studiu privind mecanisme celebre din perioada medievala

10. Integrarea tehnologiei inteligente in motoarele auto: o abordare mecanica si
electronica

! Participantii care, din motive bine argumentate, doresc si sustind online, trebuie si contacteze presedintele
comisiei de examinare.
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11.

Analizd comparativa pentru identificarea unui brat robotic modern de inalta

performanta utilizat in aplicatiile tehnice industriale

12.

Densificarea chimica a unui cilindru pneumatic din lemn: cresterea performantei

mecanice la niveluri metalice si potentialul de integrare in industria auto

13.

14.

Sistem mecanic adaptiv pentru protetica de gleznia

Realizarea virtuala a unui dipozitiv reglabil pe iniltime pentru telefoane mobile cu

rol in scanarea optima a documentelor in format A4

15.

16.

17.

Contructia si modul de functionare a cutiilor de viteza manuale
Utilizarea tehnologiei de imprimare 3D in realizarea mecanismelor si constructiilor

Proiectarea si realizarea unui reductor cicloidal 1:19 cu eficienta maximizata,

utilizind componente printate 3D si integrarea acestuia intr-o instalatie de extrudare a
filamentului PET reciclabil pentru printrare 3D

18.

19.
20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

Sistem de securizare a accesului cu Tncuietoare inteligenta actionata electromagnetic

Modelarea si simularea unui pedipulator

Solutii de etansare pentru aplicatii industriale

Brat robotic - didactic cu actionare hidraulica — proiect, executie, testare
Analiza locomotiei animale: intre functionalitate, structura si estetica
Proiectarea unui mecanism destinat reproducerii scrisului de mana
Analiza mecanismului de suspensie pentru un monopost de curse

Orteza robotica pentru recuperare

Utilizarea dronelor in scop militar

Analiza unui mecanism plan cu bare cu grupe structurale pasive de ordin Il clasa Il



