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Tabel cu absolvenții înscriși la examenul de diplomă, Departamentul MSP 

Sesiunea iulie 2015 
 

 
 

Nr. 
crt. 

 
Denumirea lucrării 

 
Numele și prenumele conducătorului științific Numele și prenumele 

absolventului 
Promoția 

  

1 PRESĂ HIDRAULICĂ Prof.univ.dr.ing. Stefan Velicu CIUCAR F. Alexandru 
 

2015 
 

2 MAȘINĂ DE FREZAT CU PORTAL MOBIL Prof.univ.dr.ing. Constantin Dogariu 
DAMIAN S. Constantin-
Cornel 

 
2015 

 

3 CENTRU DE PRELUCRARE CU MASĂ ROTATIVĂ Prof.univ.dr.ing. Constantin Dogariu FĂINĂ F. Marian 
 

2015 
 

4 
CENTRUL DE PRELUCRARE PRIN FREZARE CU ARBORE 
ORIZONTAL 

Sl. dr. ing. Marius Paraschiv 
GRIGORE C. Costel-
Mădălin 

 
2015 

 

5 STRUNG VERTICAL CNC Sl.dr.ing. Mihalache Ghinea 
LUNGU V. Alexandru-
Ionuţ 

 
2015 

 

6 
CENTRU DE PRELUCRARE PRIN FREZARE CU ARBORE VERTICAL 
CU 3 AXE COMANDATE NUMERIC 

Sl.dr.ing. Claudiu Bisu 
MIHĂILESCU Al. Andrei-
Codruţ 

 
2015 

 

7 
CENTRU DE PRELUCRARE PRIN FREZARE CU ARBORE 
ORIZONTAL CPH 1000X1350 

Conf.dr.ing. Anca Monica Bucuresteanu MILEA C. Georgian 
 

2015 
 

8 
MAȘINĂ UNIVERSALĂ DE ASCUȚIT BROȘE CIRCULARE ȘI PLATE 
CU LUNGIMI MAXIME DE 2M 

Prof.univ.dr.ing. Eugen STRĂJESCU MIRA I. Marian 2013 

9 
CENTRU DE PRELUCRARE PRIN ALEZARE ȘI FREZARE CU AX 
ORIZONTAL 

Prof.univ.dr.ing. Cristina Mohora 
NICOLESCU O.I. Ovidiu-
Cătălin 

 
2015 

 

10 
CENTRU DE PRELUCRARE PRIN FREZARE CU ARBORE 
ORIZONTAL CPH 500 

Prof.univ.dr.ing. Dan Prodan NIŢĂ A. Viorel-Constantin 
 

2015 
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11 STRUNG CNC ŞI. dr. ing. Marius Paraschiv NIŢĂ P. Ionuţ-Marian 
 

2015 
 

12 STRUNG CNC Conf.dr.ing. Sorin Mihai Croitoru POPA A. Ionuţ-Viorel 
 

2015 
 

13 CENTRU DE PRELUCRARE CU ARBORE ORIZONTAL Prof.univ.dr.ing. Stefan Velicu STROILESCU C. Adrian 
 

2015 
 

14 
STRUNG CU COMANDĂ NUMERICĂ ŞI TURELĂ CU SCULE 
ROTATIVE 

Prof.univ.dr.ing. Constantin Dogariu 
ŞERBAN Gh. Cosmin-
Constantin 

 
2015 

 

15 CENTRU DE PRELUCRARE PRIN FREZARE Prof.univ.dr.ing. Constantin Dogariu TOMA N. Ştefănuţ 
 

2015 
 

16 STRUNG CNC Conf.dr.ing. Sorin Mihai Croitoru 
TUDOR I. George-
Alexandru 

 
2015 

 

17 STRUNG VERTICAL SC 14 CU COMANDĂ NUMERICĂ Prof.univ.dr.ing. Dan Prodan 
ZAFIU C. Marius-
Alexandru 

 
2015 

 

18 

ANSAMBLU MODULAR DE CAMERE CHIRURGICALE HIBRIDE 
POLIFUNCȚIONALE, INTEGRÂND ROBOȚI PENTRU CHIRURGIE, 
SISTEME ROBOTICE PENTRU IMAGISTICĂ ȘI COMPUTER 
TOMOGRAF  

Prof.univ.Dr.Ing. Florin Adrian Nicolescu BALABAN M. Cristina 
 

2015 
 

19 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAȚ ARTICULAT INTEGRAT ÎNTR-O 
CELULĂ DE SUDARE GRINZI METALICE 

Conf.Dr.Ing. Diana Popescu BARBĂROŞIE M. Daniel 
 

2015 
 

20 
ROBOT TIP SCARA INTEGRAT INTR-O CELULĂ PENTRU 
AMBALAREA PLACUŢELOR DIN STICLĂ PENTRU PROBE 
MEDICALE DE LABORATOR 

S.l. dr. ing. Radu Constantin PARPALĂ 
BILIBOU V. Ionuţ-
Alexandru 

 
2015 

 

21 

CELULĂ FLEXIBILĂ DE PRELUCRARE PRIN AȘCHIERE REPERE DIN 
MATERIALE LEMNOASE ȘI COMPOZITE CU ROBOT INDUSTRIAL 
DE TIP BRAȚ ARTICULAT ECHIPAT CU SISTEM DE CUPLARE-
DECUPLARE AUTOMATĂ EFECTORILOR ȘI EFECTOR DE TIP 
SCULĂ CU ANTRENARE PROPRIE 

S.l. dr. ing. Andrei-Mario IVAN BLEDEA I.L. Ionuţ-Bogdan 
 

2015 
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22 

SISTEM DE PALETIZARE HIBRID CU ROBOT INDUSTRIAL DE TIP 
PORTAL PENTRU ORDONAREA OBIECTELOR DE PE UN STRAT, 
COMPACTIZOR DE OBIECTE DINTR-UN STRAT ŞI ROBOT 
INDUSTRIAL DE TIP BRAŢ ARTICULAT PENTRU MANIPULAREA 
ÎN GRUP A OBIECTELOR 

Prof.univ.Dr.Ing. Florin Adrian Nicolescu BOLDA C. Mihai 
 

2015 
 

23 
LINIE DE SORTARE - DISTRIBUȚIE - AMBALARE PRODUSE 
ALIMENTARE CU ROBOŢI CU ACȚIONARE PARALELĂ 

Prof.univ.Dr.Ing. Florin Adrian Nicolescu CEBOTARENCU N. Nicolae 
 

2015 
 

24 

SISTEM DE PALETIZARE HIBRID CU ROBOT INDUSTRIAL DE TIP 
BRAŢ ARTICULAT, COMPACTIZOR DE OBIECTE DE PE UN 
STRAT, SISTEM DE LIFTARE A STRATURILOR PENTRU 
FORMAREA STIVEI ŞI SISTEM DE ÎNFOLIERE A STIVEI 

Prof.univ.Dr.Ing. Florin Adrian Nicolescu 
COCOŢAN V. Andrei-
Ovidiu 

 
2015 

 

25 
CELULĂ FLEXIBILĂ PENTRU SUDARE CU ARC ELECTRIC CU 2 
ROBOȚI TIP BRAȚ ARTICULAT CU 6 GRADE DE LIBERTATE 

Prof.Dr.Ing. Cristina Pupaza 
CRISTEA I. Georgian-
Cătălin 

 
2015 

 

26 

PLATFORMĂ LOGISTICĂ OMNIDIRECȚIONALĂ PENTRU 
ÎNCĂRCAREA AUTOMATIZATĂ A CONTAINERELOR ECHIPATĂ 
CU ROBOT INDUSTRIAL DE TIP BRAȚ ARTICULAT, CONVEIOARE 
CU BANDĂ ȘI SISTEM DE TRANSFER AUTOMAT AL OBIECTELOR 
ÎNTRE CONVEIOARE  

Prof.univ.Dr.Ing. Florin Adrian Nicolescu 
DRAGOMIR M.A. Vlăduţ-
Mario 

 
2015 

 

27 

CELULĂ FLEXIBILĂ DE PRELUCRARE PRIN STRUNJIRE CU 
STRUNG DOOSAN LYNX 220LSY, CU DOUĂ POSTURI DE LUCRU 
ȘI ROBOT TIP BRAȚ ARTICULAT PENTRU ÎNCĂRCARE-
DESCĂRCARE PIESE STRUNG ȘI SISTEM DE MĂSURARE ÎN 
COORDONATE INEXIV VMA-2520 

Prof..Dr.Ing. Cristina Pupaza DRĂGHESCU I. Daniel 
 

2015 
 

28 

CELULA FLEXIBILĂ DE PALETIZARE CU ROBOT DE TIP PORTAL 
DUBLU, INTEGRAT ÎN LINIE DE PALETIZARE CU STOCATOR - 
DISTRIBUITOR DE PALEȚI ȘI SISTEME DE TRANSPORT AL 
PALEȚILOR DE TIP CONVEIOARE ȘI ROBOCARE 

Prof.univ.Dr.Ing. Florin Adrian Nicolescu 
FLORESCU I. Bogdan-
Gabriel 

 
2015 

 

29 
ROBOT ÎN STRUCTURĂ ANTROPOMORFICĂ UTILIZAT ÎN 
OPERAŢIILE DE ASAMBLARE-MONTAJ A UNUI SCAUN DE 
BIROU 

S.l.dr.ing. Andrri Mario IVAN IANCU I. Elena 
 

2015 
 

30 
CELULĂ DE FABRICAŢIE PENTRU SUDARE CU ARC ELECTRIC 
REPERE DIN INDUSTRIA AUTO CU ROBOT INDUSTRIAL DE TIP 
BRAŢ ARTICULAT 

Prof.univ.Dr.Ing. Adrian Olaru 
MOTOFAN M.C. Nicolae-
Cosmin 

 
2015 

 

31 
ROBOT SCARA INTEGRAT ÎNTR-O CELULĂ PENTRU APLICAȚII 
DIN INDUSTRIA ELECTRONICĂ, LIPIRE (COSITORIRE) CIRCUITE 
ELECTRICE 

S.l. dr. ing. Radu Constantin PARPALĂ PARASCHIV M. Flavian 
 

2015 
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32 
CELULĂ FLEXIBILĂ DE VOPSIRE INTEGRÂND ROBOT 
INDUSTRIAL DE TIP BRAȚ ARTICULAT  

Conf.Dr.Ing. Tiberiu Gabriel Dobrescu PĂUNA F. Octavian-Florin 
 

2015 
 

33 
ROBOT INDUSTRIAL DE TIP PORTAL DUBLU CU 5 GRADE DE 
LIBERTATE INTEGRAT ÎNTR-O APLICAŢIE ROBOTIZATĂ PENTRU 
TĂIERE CU JET DE APĂ 

Sl.Dr.Ing. Florea Dorel Anania 
SIMION C. Marius-
Constantin 

 
2015 

 

34 

CELULĂ FLEXIBILĂ DE DEBAVURARE CU ROBOT INDUSTRIAL DE 
TIP BRAȚ ARTICULAT ECHIPAT CU SISTEM DE CUPLARE-
DECUPLARE AUTOMATĂ A EFECTORILOR ȘI SISTEM DE VEDERE 
ARTIFICIALĂ PENTRU CONTROLUL REPERELOR PRELUCRATE 

Șl. dr.ing. Andrei Mario Ivan STAN I. Elena-Liliana 
 

2015 
 

35 
CERCETARE,PROIECTARE ŞI MODEL FUNCŢIONAL PENTRU 
CONVEIOARE UTILIZATE PENTRU TESTAREA SISTEMELOR RFID 

Conf.dr.ing. George Enciu  
Asist. univ. dr. ing. Popescu Adrian  

BADEA G. Cristiana 
 

2015 
 

36 
CERCETARE, PROIECTARE ȘI MODEL FUNCȚIONAL PENTRU UN 
AGV CU FORKLIFT 

Conf.dr.ing. George Enciu  
As.dr.ing. Adrian Popescu  

BUNESCU Gh. Constantin-
Mădălin 

 
2015 

 

37 
CERCETARE,PROIECTARE ṢI MODEL FUNCṬIONAL PENTRU UN 
AGV CU SISTEM DE TRANSFER 

Conf.dr.ing. George Enciu  
Asist.univ.dr.ing. Popescu Adrian  

CRISTOAICA M. Adrian-
Gabriel 

 
2015 

 

38 
AMBALAREA PRIMARĂ A PRODUSELOR DE TIP ELECTROZI ÎN 
CUTII DE CARTON PARALELIPIPEDICE 

S.I. dr. ing. Nicoleta PASCU 
DAVID V.M. Laura-
Florentina 

 
2015 

 

39 FLUXUL DE PRODUCERE AL ŢEVII DE POLIETILENĂ Conf.dr.ing. Vasile Bendic 
DRĂGĂNESCU M. Ioana-
Alexandra 

 
2015 

 

40 FLUX LOGISTIC PENTRU AMBALAREA ZAHĂRULUI S.l.dr.ing. NICOLETA LUMINITA CARUTASU DRUGĂ T. Ion-Cristian 
 

2015 
 

41 
LOGISTICĂ APLICATĂ ÎNTR-O COMPANIE PENTRU TȂMPLĂRIE 
MECANICĂ GREA 

Sl.dr.ing. Mihalache Ghinea GHERLĂ C. Bogdan-Ionuţ 
 

2015 
 

42 
SISTEM DE PALETIZARE A DOZELOR - APLICAȚII DE 
OPTIMIZARE A FLUXULUI ÎN CARE ESTE INTEGRAT SISTEMUL 
DE PALETIZARE 

Conf.dr.ing. George Enciu  
As. dr. ing. Adrian POPESCU 

GHINEA E.V. Ana-Maria 
 

2015 
 

43 SISTEM DE PALETIZARE PENTRU CUTII -CLASIFICARE PALEȚI Șl. dr. ing. Marius PARASCHIV 
IONESCU Gh. Cristina-
Adriana 

 
2015 
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44 
FLUX LOGISTIC PENTRU PROCESAREA ȘI AMBALAREA MIERII 
DE ALBINE 

Șl.dr.ing. NICOLETA LUMINITA CARUTASU IUGA M.N. Iustina-Maria 
 

2015 
 

45 
FLUXUL LOGISTIC PENTRU AMBALAREA CEREALELOR 
EXTRUDATE PENTRU MICUL DEJUN 

Prof.univ.dr.ing. Stefan Velicu MARIN I. Sandu-Andrei 
 

2015 
 

46 

CERCETĂRI PRIVIND PROIECTAREA ȘI REALIZAREA UNUI STAND 
EDUCAȚIONAL COMANDAT PRIN INTERMEDIUL UNEI 
STRUCTURI DE COMANDĂ CU AUTOMAT PROGRAMABIL - 
INVERTOR- HMI  

Conf.dr.ing. George Enciu  
Asist. univ. dr. ing. Adrian Popescu 

MIHALACHE A. Roxana 
 

2015 
 

47 
SISTEM DE SELECTARE - SORTARE - MĂRUNȚIRE A DEȘEURILOR 
DIN STICLĂ 

Sl.dr.ing. Cicerone Laurentiu Popa OPREA I. Ionel-Constantin 
 

2015 
 

48 SISTEM DE DEPOZITARE AUTOMATIZATĂ A PALEȚILOR Șl.dr.ing.Marius Paraschiv 
PROFIRA C. Ioana-
Alexandra 

 
2015 

 

49 SISTEM LOGISTIC DE DISTRIBUȚIE A BAGAJELOR ÎN AEROPORT Prof.dr.ing. Costel COTET 
STANCIU Şt. Dragoş-
Cristian 

 
2015 

 

50 FLUX LOGISTIC PENTRU PROCESAREA LAPTELUI Șl.dr.ing. NICOLETA LUMINITA CARUTASU VERCHE I. Adina-Mihaela 
 

2015 
 

51 
SISTEM LOGISTIC PENTRU SORTAREA PRIN DEVIERE A 
PACHETELOR DE CAFEA 

Sl.dr.ing. Cicerone Laurentiu Popa 
VLADU Al. Alexandru-
Laurenţiu 

 
2015 

 

 


